Résumé Chapitre 1V

Equation Généralisée de Lagrange
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Equation du Mouvement Solution Permanente
q+2\q +wiq = (Fy/a) cos Qt — q(t) = Acos (Qt + ¢)
q+2\q + wiq = (Fy/a)sin Qt — q(t) = Asin (Q + ¢)

Calcul de A et ¢ a ’aide de la Représentation Complexe
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Pulsations de Résonance
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tan ¢ = —oo = ) = wy. (résonance de phase: ¢ = —g)
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Pulsations de Coupure, Bande Passante, et Facteur de Qualité(\ < wy)
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