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TP- Initiation a la Programmation

Corrigé de la Série de TP N°2-Tableaux a une dimension-Vecteurs

Solution de ExerciceN°01: Algorithme — Programme C

Les variables d’entrée, variable de sorite et la partie traitement sont présentées dans le schéma ci-dessous:

---------------------------- Lire(N),
e »  Pour i«<-0aN-1faire
N 170...N-1] """""""" Lire(T[i]);

X J Fin-Pour,

e Si (T[i] mod2 =0) alors
S<—S+T[i];

Fin-Si;
"""""""""""""""" \ Fin-Pour;

»i  Ecrire('La somme S=",S);

- S«0;
. Pour i<0aN-1faire
> Traitement ]

Remargue:

La variable i est une variable de traitement ou intermédiaire, utilisée pour parcourir le vecteur T.

1- Traduire I’algorithme en programme C

Algorithme Programme C
Algorithme Vecteur; #include <stdio.h>
Variables int main()
T:Tableau[0..99] d’entier; {
N, i, S : entier; int T[100];
Début int N,!,S;
) /IEntrées
//Entrées printf("Donner la taille du vecteur T:");
Ecrire("Donner la taille du vecteur T:"); scanf("%d", &N);
Lire(N); printf("Donner les composantes du vecteur T:\n");
Ecrire("Donner les composantes du vecteur T:"); for (i=0;i<N;i++){
Pour i«0 a N-1 faire scanf("%d",&TTi]);
Lire(T[i]); }
FinPour; /[Traitements
. S=0;
/I Traitements for (i=0:i<N:i++){
S0, ) _ if(T[i]%2==0)
Pour i<—0 a N-1 faire {
Si(T[i] mod2 =0) alors S=S+TTi];
S—S+TT[il; }
FinSi; }
FinPour;
. //Sorties
/] Sorties . e —O0f M Q)
Ecrire("La somme S=",S); printf(""La somme S=%d ",S);
. return O;
Fin. }




2- Compiler et exécuter le programme pour: N=4 et T=[14 3 8 22].
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Management X main.c
¢ Projects  Files * 1 #include<stdio.h>
2 int i
@ Workspace : Lniasad C\Users\Ahmed\Desktop\TP( X + v
= M eor 4 int T[100]; .
=8 Sources 5 int N, i, S: Donner la taille du vecteur T :4
main.c 6 Donner les composantes du vecteur T :
7] printf ("Donner la taille du wvegteur T :"): 14 3 8 22
8 scanf ("%d", &N);: -
9 printf ("Donner les compesantes du gteux: T = \n')s La somme S= 44 = 3
10 |5 for (i=0;i<N;i++) { Process returned 0 (0x0) execution time : 12.821 s
1L scanf ("%d", &T[i]): Press any key to continue.
12 }
13
14
15 |&
16
17 |&
18
19
20 }
21 T . .
= Apres I'exécution
23 printf ("La gomme S= %d",S);
24 return 0;
25 }

3- Dérouler I’algorithme pour: N=4 et T = [14 3 8 22].
Dérouler un algorithme (ou un programme) consiste a exécuter manuellement les instructions de cet

algorithme et a visualiser I’impact de ces instructions sur les variables.

Autrement dit, dérouler un algorithme permet de visualiser les changements des valeurs des

variables (évolution des valeurs).



. Variables .
Instructions - Affichage
N | i T S 2
Ecrire("Donner la taille du vecteur T:"); / / / / Donner la taille du vecteur T:
Lire(N) 4 / / / I
Ecrire("Donner les composantes du 4 / / / Donner les composantes du
Vecteur T:"); Vecteur T:
Pour i<0 & N-1 faire 4 0 o 1 2 3| |/ //
Lire(T[i]) i [14 3 8 22
Fin-Pour 2
8
5S¢0 4 / [143827] 0 I
Pour i=0 4 0 [143822] /l
Si T[0]mod2=0 Alors
14mod2=0 Vrai
S«—S+TIi]=S+T[0]
S «0+14=14 .
Pour i=1 4 1 [143822] //
SiT[1]mod2=0Alors /l
3mod2=0 Faux
Pour i=2 4 2 [143822]
SiT[2]mod2=0 Alors
8mod2=0 Vrai p
S«—S+T[i]=S+T[2] B
S«—14+8=22
Pour i=3 4 E [143822] I
SiT[3] mod2=0 Alors
22mod2=0 Vrai
S«—S+T[i]=S+T[3]
S«—22+22=44 4
Ecrire("La somme S=",9); 4 [14 38 22] 44 La somme S=

4- Déduire ce que fait I’algorithme

L’algorithme permet de réaliser la somme des composantes du vecteur T divisibles par 2 (la somme des
nombres pairs).




5- Boucle Tant-que(While)

Rappel sur les structures de contrdle:

Structure de
A 4

| Structure conditionnelle | |

/\

Test alternatif simple | | Test alternatif double | |

Structure répétitive |

NPl |

Boucle Pour (For) | | Boucle Tant-que (While) | | Boucle répéter (Repeat)

.

p
- Permet de décider si on

¢xéeute unc ou plusicurs
instructions ou non

- Contient un seul bloc
d'instructions

SN

- Permet de décider si on
éxéeute une séquence
d'instructions ou une autre
séquence d'instructions

- Contient deux blocs
d'instructions

La structure de controle
répétitive Pour (for) utilise un
indice cnticr qui varic (avee un

incrément = 1) d’une valeur
initiale jusqu’a une valeur finale.

A la fin de chaque itération,

I’indice est incrémenté de 1

¢~ Lastructure de controle
répétitive Tant-que (while)
utilisc unc expression logique ou
booléenne comme condition
d’accés a la boucle : si la
condition cst vérifiée donc on
entre a la boucle, sinon on la

(~ Lastructure de contrdle )
répétitive Répéter (do-while)
utilise une expression logique ou
booléenne comme condition de
sortie de la boucle : si la
condition cst vérifiéc on sort de
la boucle, sinon on y accede.

& d’une maniére automatique. quitte.
Al it - J - .
2 Algorithme :
Algorithiie:: Si i:ondih‘on) alors .
Si (condition) alors ' <Bloc distruction(s) Si>; Algorithme : Algorithme : Algorithme :
) <$Ioc d'istruction(s) Si>: Sinon Pour cpt <— Vi a Vf faire cpt <« Vi cpt< Vi;
Fin-Si; <Bloc d'istruction(s) Sinon>; <Bloc d'istruction(s)>; Tant-que (cpt <= Vf) faire Répéter
Fin-Si; Fin-Pour; <Bloc d'istruction(s)>; <Bloc d'istruction(s)>;
» cpt « cpt+l ; cpt < cpt+1 ;
Langage C :

Langage C : Fin-Tant-quc; Jusqu'a (cpt > VI);

if (condition)
3

if (condition)

Langage C :

” M : . = 7 Langage C :
Bloc d'istruction(s) If>; L 5 3 =Vi; cpt<=VF i++ ) anga :
; < istruction(s) <Bloc diistruction(s) I6>; For (cpt=Vi; cpt<=Vf; i++) Langage C

cpt=Vi; T
<Bloc d'istruction(s)>; While (cpt <= Vf) DIo ( >
} {
<Bloc d'istruction(s) Else>; <Bloc d'istruction(s)>;
} cpt=cpt+l ;

else

<Bloc d'istruction(s)>;
cpt=cpttl ;
} while(cpt <= VI);

Telque :

cpt : compteur (valeur entiére)
Vi : valeur initiale

Vf': valeur finale

Algorithme/Programme C

Algorithme

Algorithme Vecteur; #include <stdio.h>
Variables int main()
T:Tableau [0..99] d’entier; {
N, i, S : entier;
Début

/[Entrées
Ecrire("Donner la taille du vecteur T:");

Lire(N); printf("Donner les composantes du vecteur T : \n");
Ecrire("Donner les composantes du vecteur T:"; for(i=0;i<N;i++)

Pouri«<0 a N-1 faire {

L Lire(TTi]):; scanf("%d", &TIi]);
FinPour: }
[[Traitements

Programme C

int T[100];

int N,i,S;

I/Entrées

printf("Donner la taille du vecteur T:");
scanf("%d", &N);

/S/T(r)gitements $=0 i=0:
. ‘_0_’ while(i<N)
1<—0;

Tant—que (i<N) faire if(T[]%2==0)
§i(T[i] mod 2= 0) alors {
| SSHTi];
FinSi: }
R C L i=i+1;
Fin-Tant-que; }
//Sorties
printf("La somme S=%d ",S);
return O;

}

S=S+TIil;

/] Sorties

Ecrire("La somme S=",S);
Fin.
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Management X *main.c X
¢ Projects  Files * 1 | #include<stdio.h>
@ Workspace g int main() C:\Users\Ahmed\Desktop\TP( X + v
= g P01 =8 ; e
4 int T[100]: .
=-B& Sources 5 IRE N, i, .S Donner la taille du vecteur T :4
, i, si
main.c 6 Donner les composantes du vecteur T :
7 printf ("Donner la taille du vecteur T :"): 14 3 8 22
g ?Ci'f’f,(,;d ' &Ij)" o e 1 5 i La somme S= 44
rin onner Jles Compesanies ¢ ectheur : n i . .
10 ?or (i:;‘;i\,N;iu”)Q” SRIRORRREES: DRIt Process returned 0 (0x0) execution time : 12.821 s
1 |5 { Press any key to continue.
12 scanf ("%d", &T[i]):
13 }
14 Iraifementa
15 s=0; i=0;
16 while (i<N)
17 | {
18 if(T[1]%2==0)
19 H {
20 S=S+T[i];
21 ¢ il [ORT) . .
22 i=itl; Aprésl’exécution
25 }
24
25 printf ("La gomme S= %d",S):
26 return 0;
27 }

6- Boucle Répéter (do-while)
Algorithme/Programme C

Algorithme Programme C
Algorithme Vecteur; #include <stdio.h>
Variables int main() {
T:Tableau [0..99] d’entier; int T[100];
N, i, S : entier; int N,i,S;
Début /[Entrées
, printf("Donner la taille du vecteur T:");
Il Entrées scanf("%d", &N):
Ecrire("Donner la taille du vecteur T:"); printf("Donner les composantes du vecteur T : \n");
Lire(N); for(i=0;i<N;i++)
Ecrire("Donner les composantes du vecteur T:"; {
Pour i«0 a N-1 faire scanf("%d",&TTi]);
- Lire(Til); }
FinPour; /[Traitements
. S=0; i=0;
/[Traitements do
S«—0;i0; {
Reépeter if(T[i]%2==0)
Sj (T[i] mod2=0) alors {
- SeSHTI; S=S+TTi];
FinSi; }
it i=i+1;
Jusqu’a (i>N); twhile(i<N);
I/ Sorties
Il Sorties printf("La somme S=%d ",S);
Ecrire("La somme S=",S); return O;
Fin. }
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Management X *main.c
* Projects  Files * i include<stdi
@ Workspace 2 EHint main() ( C:\Users\Ahmed\Desktop\TP( X G|
fﬁTPm 3 int T[100]:
4 int N, i, S; :
=P8 Sources 5 = Donner la taille du vecteur T :4
main.c 6 printf ("Donner la taille du vecteur T :"): Donner les composantes du vecteur T :
7 scanf ("$d", &N); 14 3 8 22
8 printf ("Donner les composantes du vecteur T : \n"): La somme S= i
9 for (i=0;i<N;i++) 5 .
10 Z Process returned 0 (0x0) execution time : 12.821 s
L scanf ("%d! T[i]) Press any key to continue.
12
13 || = // Ixaikementa
14 §=0; i=
15 do
16 {
17 if(T[1]%2==0)
18 {
19 S=S+T[i
20
21 i=itl; T , .
22 ) whETe(iens Apresl’exécution
23
24 printf ("La gomme S= %d",S):
25 return 0;
26 }

Remargues:

o Un vecteur (Tableau & une dimension) est une suite de cases mémoires adjacentes. Ces cases mémoires
définissent des variables de méme types.

o La déclaration suivante: T: Tableau[0..99]d’entier;
Signifie que nous réservons100 cases de type entier.100 est la taille maximale du vecteur T. Chaque
case est accessible par un indice qui peut prendre les valeurs 0 a 99.

o Pendant ’exécution, nous n’utiliserons pas les 100 cases du vecteur, nous utiliserons N cases, ou N est
une variable entiére qui doit étre introduite (lue) pendant 1’exécution.

o Pour lire un vecteur T, il faut lire la taille que I’on veut utiliser (la variable N) et lire toutes les cases
V/[i] tel-que i allant de 0 a la valeur N-1. Méme chose pour I’affichage.

ExerciceN°02: Lecture et Affichage d’un vecteur

Ecrire un algorithme/programme C qui permet de lire et afficher un vecteur V de N composantes
réelles.

Solution :

Les variables d’entrée, variable de sorite et la partie traitement sont présentées sur le schéma ci-dessous:

_____________________________

{ \  Lire(N);
i N VIO.N-1] . Pour i«0 a N-1faire
;‘ ; > Lire (V[i]);
Smeee i ———————————————— i —————— ’ . FinPour;
! Traitement
',,_____________i ______________ \ Pour i«-0 a N-1 faire
; S » Ecrire (V[i]);
i V[0...N-1] ] FinPour;

_____________________________

Remarque:
Il faut noter que ce programme ne réalise pas de traitement, il ne contient que des entrées et des sorties.




Algorithme Programme C
#include <stdio.h>

Algorithme Affichage_Vecteur;

Variables |{nt main()
_V:Te-1blea_u [9..99] de réel; float V1001
,I’ N : entier ; int i N:
Debut /IEntrées
/[Entrées printf("Donner la taille du vecteur V:");

IIO " .
Ecrire("Donner la taille du vecteur V:"); sce:;mf("A)d , &N); .
Lire(N) ; printf("Donner les composantes du vecteur V:\n");
Ecrire("Donner les composantes du vecteur V:"); for(I=0;i<N;i++)

F?ou_r i<—0_é N-1 faire scanf("%f",&V[i]);

Lire(V[i]); )

FinPour; I Sorties

//Sorties printf(" Affichage du vecteur T:\n");

Ecrire(" Affichage du vecteur V:"); for(i=0;i<N;i++)

L oehage @ {
?Oggr:;((\)/?i]l;l; 1 faire printf("\/[%d]=%.2An" i, Vil): } } ‘
i

5 _ }
_FinPour; return O;
Fin. }

| Une autre méthode:
- for (i=0;i<N;i++)
- printf("%d", VIi]);
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Management x mainc X
¢ Projects  Files * 1 | #include<stdio.h
@ Workspace é int main() C:\Users\Ahmed\Desktop\TP( X |
= Mg TP01 i s
4 float V[100]; .
=8 Sources 5 IHE 5, NF Donner la taille du vecteur V :5
main.c 6 Donner les composantes du vecteur V :
; Prin;f(f:glc‘»nneﬁ)la taille du wecteur V :"): 2 55 -4.5 89
scan k1 ¢ & i . ~ .
9 printf ("Donner les compesantes du vectewr V : \n"); Affichage du vecteur T :
10 for (i=0;i<N;i++) V[e]=2.00
11 |z { V[1]=55.00
12 scanf ("$£", &V[il); V[2]=-4.50
13 } 5
14 V[3]=8.00
15 printf ("Affichage du vecteur T : \n"); v[u]=9.00
16 for (i=0;i<N;i++)
17 = t e Process returned 0 (0x0) execution time : 46.159 s
18 printf ("V[%d]=%.2f£ \n", i,V[i]); :
19 ) Press any key to continue.
20 return 0;
21 ) T .
22 Aprés I'exécution
Explication ©

Ce programme montre comment lire et écrire un vecteur. Pour les deux opérations (lecture et écriture),
nous aurons toujours besoin d’une boucle Pour. Lors de la déclaration, nous réservons 100 cases reelles (la
taille maximale du vecteur), et nous utilisons la variable N pour déterminer la taille que nous voulons utiliser
(par exemple 5 cases). L’accés a une composante d’indice i se fait comme suit : V[i]. Ainsi, pour lire la case

2, nous écrivons Lire(V[1]), et Ecrire(V[3]) pour afficher la valeur de la 4°™ case.



ExerciceN°03 :La somme, le produit et la moyenne des éléments d’un tableau

Ecrire un algorithme/programme C qui permet de calculer la somme, le produit et la moyenne des éléments
d’un vecteur V de dix réels.
Solution :

Les variables d’entrée, variable de sorite et la partie traitement sont présentées dans le schéma ci-dessous:

PO EEE LR PR EE R . Pour i«<-0 a9 faire
:' U > Lire(V[i]);
E V[I...10] b FinPour;
""""""" i Som < 0;
Prod «<-1;
| Trait £ e Pour i «- 0a9 faire
raement e » Som«Som+T[i];
Prod<—Prod*T[i];
FinPour;
CTTLTTTTLTTTTTTLITTTTTY \ Moy<«Som/10;
i
i\ Som  Prod Moy ,E Ecrire('La somme =", Som) ;
R TR . “---»i Ecrire('Le produit =, Prod) ;
Ecrire('Lamoyenne=',Moy);
Algorithme/Programme C
Algorithme Programme C
Algorithme Som_Moy Prod_Tab; #mclude <stdio.h>
Variables |{nt main()
V: Tableau [0..9] de réel;
i : entier ; -5 floqt VIO
Som,Prod, Moy: réel; :c?t h Som.Prod. Mov:
Début oat Som,Prod, Moy;
/[Entrées [[Entrées
Ecrire("Donnez les éléments du tableau:"): ?rirztf("Donner Ie)s éléments du tableau:\n");
A R . o or(i=0;i<10;i++){
Pour i<-0 a9 faire £ £ .
Lirez;[i])_ scanf("%f" &VIi]);
FinPour: }
/[Traitement
/[Traitement Som=0;
Som«0; Prod=1;
Prod < 1; for(i=0;i<10;i++){
Pour i < 0 &9 faire Som=Som+VI[il;
| Som«Som+V[il; Prod=Prod*V[iJ;
| Prod<Prod*V/[i]; }
IfinPou? [i] Moy=Som/10;
Moy<«-Som/10; /ISorties
. printf("La somme=%f\n",Som);
ggﬁrrte'(efl_a somme = ", Som) ; printf("Le produit=%f\n",Prod);
Ecrire("Le produit = ", Prod) : printf("L.a moyenne=9%f",Moy);
Ecrire("Lamoyenne=",Moy); return 0;

Fin. }
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Management % main.c X
¢ Projects  Files * 1 #include<stdio.h>
@ Workspace g V‘int main () C:\Users\Ahmed\Desktop\TP( X + v
=l P01 a [] £loat V[10];
=P8 Sources 5 SHE 45 Donner les elements du tableau :
main.c 6 float Som, Prod, Moy: 18 -3 5 2.5 7 11 6 89
7 ) ; . La somme = 54.500000
Z | iiint(fj([)(;:mﬁ:rl%%f e}ements du tableau : \n"):; Le produit = —-9979200.000000
10 |[ scanf ("$£%, &V[il): La moyenne = 5.450000
11 } Process returned 0 (0x0) execution time : 33.387 s
12 11 // Ixaikemenk Press any key to continue.
13 Som=0;
14 Prod=1;
15 |& for (i=0;i<10;i++)
16 Som=Som+V[i]:
17 Prod=Prod*V[i];
18 - }
9 Moy=Som/10;
20
21 printf("La gomme = %f \n", Som):;
22 printf("Le preoduit = %f \n", Prod): .
" T .
23 printf("La meyenne = %f ", Moy); Apres I'exécution
24 return 0;
25 }
Explication ©

Pour calculer la somme des nombres contenus dans le tableau, il faut ajouter un a un le contenu des cases
depuis la premiere jusqu’a la derniere, en utilisant une variable initialisée a zéro.

Pour calculer le produit des nombres contenus dans le tableau, il faut multiplier un par un le contenu des
cases depuis la premicre jusqu’a la derniére, en utilisant une variable initialisée a un.

Pour calculer la moyenne, il suffit de diviser la somme par le nombre de cases du tableau.

ExerciceN°04:Le Min et le Max dans un vecteur

1. Ecrire un algorithme / programme en C qui permet de rechercher le plus petit élément dans un vecteur réel V,
ainsi que sa position.

2. Modifier le programme en C afin de rechercher le plus grand élément dans un vecteur réel V et d’afficher sa
position.

Solution:(Question1)

Les variables d’entrée, variables de sorite et la partie traitement sont représentées dans le schéma ci-dessous:

R, . Lire(N);
=' b ».  Pouri«<0aN-1faire
i N V[0-N-1] b Lire(V[i]);
| i l } FinPour;
Min«V[0];
. Pos_Min«0;
! Traitement Pour i1 & N-1 faire
T Si(V[i]<Min) alors
Min « V[i] ;
T TTTTTTYTTTTTT \ Pos Min«i;
: . . i FinSi
] Min Pos_Min r- FinPour
RN Ecrire(Min, Pos_Min) ;




Algorithme /Programme C

Algorithme Programme C
Algorithme Min_PosMin; #include <stdio.h>
Variables int main( ){
V:Tableau [0..99] de réel; float VV[100];
i,N,Pos_Min: entier; int N,i,Pos_Min;
Min : réel ; float Min;
Début //Entrées
//Entrées printf("Donner la taille du vecteur V:");
Ecrire("Donner la taille du vecteur V:"); scanf("%d", &N);
Lire(N) ; printf(*Donner les composantes du vecteur V:\n");
Ecrire("Donner les composantes du vecteur V:"); for (i=0;i<N;i++) {
Pour i«—0 a N-1 faire scanf("%f",&V[i]);
| Lire(V[iD); }
FinPour /[Traitement
/[Traitement Min=V[0]; Pos_Min=0;
Min«V[0]; Pos Min«< 0 ; for (i=1;i<N;i++){
Pour i«—1 a N-1 faire if(V[i]<Min) {
- Si(V[i]<Min) alors Min=VT[i];
|| Min « V[i]; Pos_Min=i;
| | Pos_Min«i; }
i FinSi }
FinPour //Sorties
/[Sorties printf("Min=%.2f sa position est:%d",Min, Pos_Min);
Ecrire(Min, Pos_Min); return 0;
Fin. }
B
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Management x mainc X
* Projects  Files * 1 #include<stdio.h>
?ﬁ;k:g:m § Sint "‘;;E% VP . C)\Users\Ahmed\Desktop\TP( X + v
=8 Sources 5 ;zoath;; O Donner la taille du vecteur V :5
main.c 6 Donner les composantes du vecteur V :
; prinif('(':gfnmf;)la taille du wecteur V :"); 38 -4599
seanf(edh, SNYy o comppanmie oo o il Min=-4.00 sa position est : 2
lg = izint(f:(D??;Pi%f% tes da . ¥ Sl Process returned 0 (0x0) execution time : 19.264 s
‘11 scanf ("$£", &V[il);: Press any key to continue.
5
14
15
16 & for (i=1;i<N;i++)
17 1 if (V[i]<Min) ({
18 Min=V[i];
19 Pos_Min=i;
20
21 T , .
22 : _ o _ ' Aprésl’exécution
23 printf ("Min=%.2f ga position est : %d",Min, Pos_Min);
24 return 0;
25 }
Explication ©

La solution de la recherche du min dans un vecteur ainsi que sa position commence par la supposition
que le premier élément du vecteur est le minimum (Min:=V[0] ; Pos_Min:=0;). Par la suite, on parcours
toutes les autres cases de I’indice 2 jusqu'a I’indice N pour vérifier s'il y parmi ces cases celles qui
vérifiassent la condition V[i]<Min, pour chaque élément V[i] qui vérifie la condition précédente, on met a

jour le Min par V[i] et la valeur de Pos_Min par i.




Solution:(Question?2)

Les variables d’entrée, variables de sorite et la partie traitement sont représentées dans le schéma ci-dessous:

.............................

|
LN V[0LN] e
!
I—s Traitement
\_
o i """"" VT
MaxPos_Max

_____________________________

Algorithme/Programme C

Lire(N);

Pour i«<-0 a N-1faire
Lire(VIi]);

FinPour;

Max < V][0] ;
Pos Max«0;
Pour i—1 a N-1 faire
Si(V[i]>Max)alors
Max«V[i];
Pos Max«i;
FinSi
FinPour

,
,
|4

Ecrire(Max,Pos_Max);

Algorithme

Programme C

Algorithme Max_PosMax;
Variables
V:Tableau[0..99] de réel;
i, N, Pos_Max : entier :
Max:réel;
Début
/IEntrées
Ecrire("Donner la taille du vecteur V:");
Lire(N) ;
Ecrire("Donner les composantes du vecteur V:";
Pour i<0 a N-1 faire
- Lire(V[i);
FinPour
[l Traitement
Max «— V[0] ;
Pos Max«0;
Pour i«—1 a N-1 faire
' Si(V[i]>Max)alors
| | Max « V[i];
| Pos_Max«i;
| FinSi
FinPour
/[Sorties
Ecrire("Max = ",Max, "Pos=", Pos_Max);
Fin.

}

#include<stdio.h>
int main( {

float V[100];
int N,i,Pos_Max;

float Max;

I[Entrées

printf("Donner la taille du vecteur V:");

scanf("%d", &N);

printf("Donner les composantes du vecteur V:\n");

for (i=0;i<N;i++)

{

scanf("%f",&V[i]);
}

/[Traitement
Max=V[0];
Pos_Max=0;

for(i=0;i<N;i++){
if(V[i]>Max){
Max=VTi];
Pos_Max=i;
}

}
/ISorties

printf("Max=%.2f sa position est:%d ",Max, Pos_Max);

return O;
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Management x main.c X

¢ Projects  Files * i i st

@ Workspace 2 |Fint main() C:\Users\Ahmed\Desktop\TP( X +

& ETPM 3 float V[100];
4 int N, i, Pos_Max; .

=B Sources 5 float Masi Donner la taille du vecteur V :5
main.c 6 Donner les composantes du vecteur V
7 printf("Donner la faille du vecteur V :"); 5-4.52219
Z Scﬁ‘“ff((fi' &N)i G B i T R Max=22.00 sa position est : 2
rin onner S gompesan S ¢ C. uxr H n i . .

10 ior (i:‘,‘,‘l(\N;i--)gN a Process returned 0 (0x0) execution time : 24.821 s
11 { Press any key to continue.
12 scanf ("$f", &V[i]):
13 |+ }
14
15
16
17} |
18 |= [1]>Max)
19 i]
20 Pos_Max=i;
21 }
22 } T . .
23 Apres I'exécution
24 printf ("Max=%.2f 8a position est : %d",Max, Pos_Max);
25 return 0;
26 ||}

NB :
Le méme principe que la recherche du Min. Juste la condition qui est modifiée (V[i]>Max)



