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Examen de Rattrapage de Physique 4

Exercice N°1: (04pts)

Un cylindre lisse et homogéne, de rayon R = 80cm et de poids
P = 7KN, est posé entre un mur vertical BC et I'aréte A telle que
schématisé sur la figure ci-contre.

Si la distance AC, est h = 10cm, déterminer les forces d’appui du
cylindre sur le mur BC et sur ["aréte A.

Exercice N°2 : (08pts)

Une boule d’acier de poids P=400N est maintenue en équilibre entre un mur vertical
et une tige AB, de poids négligeable. La tige est articulée a son extrémité A au mur
alors que I'extrémité B est articulée a une tige BC, de poids négligeable, laquelle de
son coté est articulée au mur en C. La tige AB fait un angle « avec le mur et un angle
droit avec la tige BC. La boule s’appuie sur le mur au point E et repose sur la tige au
point I. Un couple M est appliqué sur la tige AB (voir figure ci-contre). On donne :
AB=3m, Al=2m, a=30° et M = 100 N.m SC==3]

1) Isoler et représenter les forces extérieures qui agissent sur le systéme composé
(boule + tigeAB-+tige BC) en équilibre.

2) Isoler la boule seule, la tige AB seule et la tige BC seule en représentant les
forces extérieures qui s'exercent sur chaque systeme.

3) Ecrire, sous forme vectorielle, les équations d’équilibre pour chaque systéme seul.
4) Déduire les équations d’équilibre projetées

5) Déterminer les réactions Ry et R .

Exercice N°3 (08pts) S
Une barre homogéne AB de poids P et de longueur 4a est fixée & un A ZJ
mur vertical par une rotule sphérique en A. La barre est maintenueen . —— —— — 7~
position perpendiculaire au mur par des cables DE et CG, le cible DE :
est en position horizontale alors que le cable CG est légérement releve g : &
par rapport & I'horizontal. A I'extrémité B de la barre est attachée une  — =\

-~

charge de poids ). On donne : AE=AD=DC=a, AF=4a, FG=a
1) Isoler le systéme et représenter les forces extérieures.
2) Ecrire les conditions d'équilibre du systéme sous forme vectorielle.

3) Déterminer 'expression vectorielle de chaque force dans le systéme
d'axes (i, j, k). Déduire les trois équations d’équilibre projetées.

4) Déterminer les vecteurs moments par rapport & A, Déduire les +
équations d’équilibre des moments projetées. F J' o E

5) Sil'ondonne; P=50N, Q=3KNet Calculer les tensions des cébles
To: et Teg. Déduire la réaction en A,
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